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.Sysre'me 1 : Poste de remplissage et de bouchage des bouteilles .
1. Mise en situation:

Ce systéme est utilisé dans les usines de fabrication de boissons . Il permet le remplissage et le
bouchage des bouteilles .
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2. Fonctionnement :
L’action sur SO (mise en marche ) provoque :
> Le transfert de la bouteille vide par le tapis T entrainé par le moteur M (M = 1) jusqu'a la

Détection du capteur S1 (s1=1) qui permet I'arrét du moteur (M = 0) et I'activation du vérin C1
(C1 = 1) pour remplir la bouteille .

» L’amenée de la bouteille remplie par le moteur M
(M =1) jusqu'a l'action du capteur

S2 (s2=1) qui provoque I'arrét du moteur (M = 0) et

I'activation du vérin C2 (C2 = 1) pour

boucher la bouteille .

> Evacuation de la bouteille remplie et bouchée .

Systéme 2 : Etau serre tube .

1. Mise en situation :

Dans un centre de construction
meétallique on utilise ce systéme pour
serrer les tubes a trongonner (découper )
2. Fonctionnement :

Sur I'étau serre tube I'opérateur fait
tourner le levier (6) pour descendre la
machoire mobile (2) qui serre le tube
contre la base (1).
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TRAVAIL DEMANDE :

I/ Les liaisons mécaniques ( 10 pts)
1. Apreés la lecture du dessin d’ensemble , compléter le tableau suivant :

Liaison Mobilite Designation Symbole

Translation Rotation

T |Ty [Tz |R% |Ry |Rz

nslation Rotation
Ty | Tz |R% |Ry |Rz

Translation Rotation
Tt |Ty | Tz |R% |Ry |Rz

Translation Rotatian
Tx |Ty [Tz |R% |Ry |Rz

2. Numéroter les piéces sur le schéma cinématique et placer les symboles des liaisons
correspondantes.
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Il / Les Fonctions logiques de bases (10pts)
1) le fonctionnement du systéme de remplissage et de bouchage des bouteille ( systéme 1) est
traduit par la table de vérité suivante
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a - Ecrire les équations des différentes sorties .
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b - Simplifier 'équation de C1 .

2) a- Tracer le schéma a contact de M . b - Tracer le logigramme de M.

N S0 S1 S2

c- Tracer le brochage de M en utilisant les circuits integres suivants :

S0 S1 Ss2
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